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PRAKATA 

 
 

Bismillahirrohmaanirrahiim 
 
Puji syukur penulis panjatkan kepada Allah SWT yang telah memberi 

kelancaran, sehingga penulis dapat menyelesaikan buku pengantar robotika 
sampai selesai tanpa ada suatu halangan yang berarti. Penulis juga 

mengucapkan terimakasih atas kerjasama dan dukungan dari berbagai pihak, 
baik berwujud bimbingan dan bantuan, sehingga buku ini bisa terselesaikan. 

 
Belajar robotika bisa menggunakan berbagai sumber dari internet. Namun 

materi yang diperoleh sepotong-sepotong dan kurang lengkap, sehingga perlu 
dibuat buku yang sudah tersusun rapi. Selain itu di pasaran sudah banyak buku 
mengenai robotika, namun buku ini disusun bagi mahasiswa dan pembaca yang 

masih awan dengan teknologi dan komponen penyusun robot. Harapannya 
nanti ada buku lanjutan yang membahas lebih detil dalam membuat sebuah 

robot serta pembahasan mengenai robot cerdas. 
 

Penulis menyadari bahwa dalam penyusunan buku ini masih banyak 
kekurangan dan jauh dari kesempurnaan, oleh karena itu kritik dan saran 

sangat penulis harapkan demi penyempurnaan buku ini. 
 
 

   Serang, September 2023 
Penulis 
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